ergonomisch - intuitiv - prazise

EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

24V Spannungsversorgung

Direktanschluss von bis zu 2 DMS-Sensoren
Ausgangssignal digital: Sensor A, B und Ergebnis
Ausgangssignal analog: Sensor A oder Ergebnis
Genormte Ausgangssignale (O... 5/10V, 0/4 ... 20mA)
Digitale Interface: USB, RS232, RS485, UART
Feinkalibrierung halbautomatisch via Software (Softwa-
re und Schnittstellenkabel im Lieferumfang ,SET” enthal-
ten)

o Systemabgleich (EMA3 und DMS-Aufnehmer) auf Kun-
denwunsch

Montage DIN EN-Tragschiene

hohe Anzahl an Zusatzfunktionen (siehe folgende Seiten)

Das EMA3-2DMS Modul enthalt die komplette Signalverarbeitungselektronik fir drei oder vier Kraftaufnehmer mit DMS-Briickenschaltung.
Am Ausgang stehen wahlweise die wichtigsten genormten Analogsignale (O... 5V, 0...10V, O ... 20mA, 4 ... 20mA) zur Verfliigung. Die
gesamte Elektronik ist in einem Phoenix-Gehause (UEGM) zur Tragschienenmontage untergebracht. StandardméRig wird die angeschlos-
sene DMS-Briicke mit 5V gespeist. Die Einstellung der Verstarkung und des Offset erfolgt meniigeflhrt via Software. Ein- und Ausgénge
sind gegen ESD und Uberspannungen gesichert.

Blockschaltbild EVIA3 — DMS Blockschaltbild EMIA3 — 2 DMS

5V-Vers. GND Uvers. o RX. 5V-Vers. GND Uvers. . RX.
T ; TX. :“: TX.
(USB/RS232/485/UART) (USB/RS232/485/UART)

Sensor A Sensor A

Sensor B

Ergebnis
Ua._ Uout Uogt
Ué'_ lout lout

Ua: _ Tarag UasB: Tara

0. 1mVbis ° 0. 1mVbis _ :
0.. 250 mV F“: 0.. 250 mV R1‘
R2. R2 °
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EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik
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EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

Technische Daten

Versorgungsspannung 16 \%

Stromaufnahme 12 mA

Verpolschutz GND gegen Uvers gegen Uout / lout \%
Umgebungsbedinungen

Betriebstemperatur

Lagertemperatur

Sensorelement Versorgung

Versorgungsspannung
Einganssignal Signal
Spannungsbereich diff.

Eingangswiderstand

Auflésung

Auflésung (Eingangssignal)

Auflésung analog (Ausgangssignal)

Ausgangssignal

Genauigkeit Kalibrierung
Nichtlinearitat (Elektronik)
Ausgangssignal (analog Spannung)

Ausgangsbereich

Nennsignal einstellbar

Nullsignal einstellbar

Temperaturkoeffizient Nullsignal (Elektronik)

Lastwiderstand

Begrenzung Ausgangsstrom

Lastkapazitat

Ausgangssignal (analog Strom)

Ausgangsbereich

Nennsignal einstellbar

Nullsignal einstellbar

Temperaturkoeffizient Nullsignal (Elektronik)

Lastwiderstand

Ausgangswiderstand

Lastkapazitat
Ausgangssignal digital output USB, RS232, RS485, UART
Ausgangsbereich . . display

Temperaturkoeffizient Null (Elektronik) ppm/K

Messrate bei Auflésung 16 Bit (ohne Zusatzfunktionen)

Messrate bei Auflésung 16 Bit (mit Zusatzfunktionen)

Grenzwerte 1 und 2

Schaltspannung

Schaltstrom

Spitzenlaststrom

Verlustleistung




EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

Anzugs- / Abfallzeiten Relais

Bestellbezeichnung

Eingangssignal |Versorgungsspannung |Ausgangssignal analog

FO01-00
F002-00
EMA3 24 F201-00
F202-00

Bestellbeispiel Standardversion: EMA3 2DMS 24 10 F202-00 (standardversion fett gedruckt)

Zur Einstellung und Ansteuerung der Baugruppe sind Programmierkabel, RS232-USB Umsetzer und Bediensoftware notig.
Diese sind bereits im SET enthalten.

Das SET kann auch separat und Art. 700428 bestellt werden (sh. unten).

Zubehér (einzeln oder im Set erhiltlich)

Schnittstellenkabel: DATENKABEL FUR EMA3  |Art. 700319
USB-Umsetzer: RS232-USB Art. 700336 im EMA-SET enthalten. SET-Art. 700428

Bediensoftware: CalTool Art. 700379

Bediensoftware: CalTool Profi Art. 700335 nur einzeln erhaltlich




EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

EMA3 - Externe Elektronik im
Tragschienengehéduse
DMS - fir einen/zwei DMS Sensor
24 - 24V Versorgung
5 - 0..5 V Signalausgang
10 - 0..10V Signalausgang
20 - 0..20 mA Signalausgang

42 - 4..20 mA Signalausgang

Kundenspezifische Funktionen (optional)

Einzelfunktionen

FOO01-00 - Tara FO08-00 - Zooming (optional)

FO02-00 - Grenzwerte FO09-00 - Bewertung (optional)
FO03-00 - RS232 Schnittstelle FO10-00 - Summation (optional)
FO04-00 - RS485 Schnittstelle FO11-00 - Zustandserkennung

(optional)

(optional)

FO05-00 - USB Schnittstelle (optional)  FO12-00 - Kabelbrucherkennung

(optional)

FO06-00 - UART Schnittstelle FO13-00 - Anzeige (optional)
(optional)

FOO7-00 - Schleppzeiger (optional) FO14-00 - Matrixdrucker (optional)

Funktionskombinationen

F201-00 - Tara + Grenzwerte

F202-00 - Tara + Grenzwerte + RS232
F203-00 - Tara + Grenzwerte + RS485
F204-00 - Tara + Grenzwerte + RS232 + USB
F205-00 - Tara + Grenzwerte + UART
F206-00 - RS232 + USB

00 Parametrierung:

Festlegung der Tariergrenzen auf = 20 % FS

Festlegung des Grenzwerts 1 =60%FS; Grenzwert 2=80%




EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

GW1 + Gw2.™ Power supply
Multimeter Wi W2+ 24 Vde
Dout
Yoo

{7 8 SQ10 11 12 131415116 17 1819 12U 21 22
OO OO000OC | OO0O0n ([O0n;

PC
=
RS232(TX)

") Schirm und Erde - nicht verbunden
") GND (Signal), GND Sensor, GND - gleiches Potential
***) Relais als Schaltausgang (At PhotoMOS)

Verdrahtungsbeispiel EMIA 3 — 2 DMS

GW1 +™ Gw2.-"™ Power supply
Mutimeter GW1 - GW2+™ 24 Ve

Dout
Ta:-

Schirm * Uvers
Uout [0 11 12 1314 15)16 17 161920 21 22] GND (Uvers)™
— T oD OOODOoOoD OO | OOon; e i —
GND(Signal) —— " Erde
PC GND™, s
_I: RS232 2 .
I RS232 (TX)f

") Schirm und Erde - nicht verbunden
") GND (Signal), GND Sensor, GND - gleiches Potential
™) Relais als Schaltausgang (Art PhotoMOS)

Die Angaben und Daten auf diesem Datenblatt stellen aufgrund der unterschiedlichen anwendungstechnischen Besonderheiten keine Beschreibung oder

Eigenschaft der Produkte dar.
16. Juni 201 1. Irrtimer und Spezifikationsdnderungen jederzeit vorbehalten.
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EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

Funktion O01: Tara kg Tarierung

Mittels der Tarierung wird das Ausgangssignal (digital und

anlalog) auf Null zuriickgesetzt. Eine Tarierung wird ausge- | 40 e

I6st, wenn Pin 11 auf Masse (GND) gezogen wird. Dauer 35 Vi

Massekontakt Tarierung 0,2 s gg ] r—

StandardméRig sind Tariergrenzen auf + 20 % gesetzt. In- | 5 [/

nerhalb dieser Grenzen wird eine Tarierung ausgelost. Au- 15 Z

Rerhalb der Grenzen findet keine Tarierung statt. 10 D il &

Beispiel: Nullsignal des Sensors ist O kg. Der Sensor hat 5 —

aber eine Nulllast. Das Ausgangssignal zeigt diese Nulllast 0 T . . . )

an. Wird eine Tarierung durchgefihrt geht das Nullsignal auf 0 5 10 15 20 25
0 kg zurick. t[s]

= Signal ohne Tarierung = Signal mit Tarierung

Funktion 002: Grenzwerte (optional) tkal iR

Grenzwerte zeigen an, ob ein eingestellter Schwellwert 45 -

Uber- oder unterschritten ist. 40 -

Liegt das Ausgangssignal unterhalb eines festgelegten 35 A

Schwellwertes ist der Zustand des Grenzwerte “low”. Liegt | 30 -

das Ausgangssignal oberhalb eines festgelegten Schwell- 25 -

wertes ist der Zustand des Grenzwerte (GW) “high”. Stan- 20 -

dardmaRig sind zwei Grenzwerte vergeben. 15 -

Beispiel: 10 -

Wert des GW = 50 Sensorsignal = 30 --> Zustand des 5

GW ist “low” o iH = t——————————————
Wert des GW = 50 Sensorsignal = 70 --> Zustand des 1 234567 8 91011121314151617181920
GW ist “high” Zeit [t]
Elektronik mit Relaisausgénge (R1 und R2): ) e Ausgangssignal Grenzwert 1 Relais 1
Zustand des Relais kann als Schlie3er oder Offner bestellt

werden.

Beispiel:

Wert des GW =50 Sensorsig. = 30 --> Zustand von R1

"offen”

Wert des GW = 50 Sensorsig. = 70 --> Zustand von R1
“geschlossen”

MEGATRON Elektronik AG & Co.

Hermann-Oberth-Str. 7 | D-85640 Putzbrunn / Miinchen H EGHTHGH |
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EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

Funktion 003: Digitale Schnittstelle RS232

Der physikalische Wert des Sensors wird mittels der intelli-
genten Elektronik in ein digitales Signal gewandelt und Gber PC
RS232 (EIA-232) Schnittstelle Gbertragen.

Dieses Signal kann direkt in einen PC eingelesen werden.
Die Datenrate betragt 115 kBaud, die Ubertragung erfolgt
bitorientiert. Der Messwert wird in 4 Byte UGbertragen.
Detaillierte Protokollbeschreibung unter www.megatron.de

Hinweis: Bei einer Baudrate von 115 kBaud sollte die Da- Sensor
tenleitung nicht langer als 2 m sein. Phy.
Grofe

RS232

Datenrate ist standardmafig 115 kBaud und kann auf Kun-
denwunsch reduziert werden. Messwerte werden alle 5 ms
aktualisiert.

Die Datenlibertragung erfolgt bitorientiert. Jeder Messwert 8.1 s.2 83 8127
wird in 4 Byte vollstandig codiert.

Detaillierte Protokollbeschreibung unter www.megatron.de

Funktion 004: RS485 Schnittstelle RS485 Funktion

Der Sensor ist aufgrund der intelligenten Elektronik mit einer 120 Ohm 120 Ohm
RS485 Schnittstelle ausgerlistet. Es konnen bis zu 128 Teil- % a—
nehmer miteinander kommunizieren. Das Protokoll ist bitori- Host A T
entiert und frei verfligbar. Die Signaladern sind mit 60 V ge- ; # "
gen Masse (GND) geschiitzt. L L L W L

8 5 g g S. 128

A A

S: Sensor

Funktion O05: USB Schnittstelle

Der physikalische Wert wird mittels der intelligenten Elektro-
nik in ein digitales Signal mit einer Datenrate von 115kBaud PC
(Bit/sek) gewandelt und tGber USB Schnittstellen an den PC
weitergeleitet. Daten werden nach dem USB Standard 1.1
Ubertragen. Diese Daten werden direkt in einen PC einge-
lesen. Die Ubertragung erfolgt bitorientiert. Der Messwert
wird in 4 Byte Gbertragen.

Detaillierte Protokollbeschreibung unter www.megatron.de

MEGATRON Elektronik AG & Co. =
Hermann-Oberth-Str. 7 | D-85640 Putzbrunn / Minchen H EGHTHG" '

Tel.: 0049 (0)89/46094-0 | Fax: 0049 (0)89/46094-101 | e-mail:sales@megatron.de | www.megatron.de
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EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

Funktion 006: UART Schnittstelle

Der physikalische Wert wird mittels der intelligenten Elektro-
nik in ein digitales Signal gewandelt werden und tUber UART
Schnittstelle Ubertragen werden. Das Signal kann Uber pas-
sende Umsetzer direkt in einen PC eingelesen werden.
Datenrate betragt 115 kBaud, die Ubertragung erfolgt bitori-
entiert. Der Messwert wird in 4 Byte Uibertragen.

Detaillierte Protokollbeschreibung unter www.megatron.de
Hinweis: Bei einer Baudrate von 115 kBaud sollte die Da-
tenleitung nicht langer als 0,3 m sein.

Funktion 007: Schleppzeiger (optional)

Die Schleppzeiger Funktion ist bei schnellen Prozessen und
bei Anwendungen, bei denen die Maximalwerte angezeigt
werden sollen, sinnvoll.

Der Schleppzeiger folgt dem ansteigenden Signal. Er bleibt
stehen, wenn das Sensorsignal abfallt. (siehe Diagramm).
Das Sensorsignal wird in der Elektronik aufbereitet.

Der Schleppzeiger kann nach einer gewissen Zeit, ber ei-
ne Taste (manuell) oder andere Triggersignale zurlickgesetzt
werden.

Beispiel: Aktivierung des Schleppzeigers mittels tiberschrei-
ten eines Grenzwertes zusammen mit einer Riicksetzung
nach einer zu bestimmenden Totzeit.

Andere Resetfunktionen sind méglich.

Funktion 008: Zooming (optional)

Das Sensorsignal kann Gber einen Teilbereich des MeRberei-
ches gezoomt werden.

Ausgangssignal unterhalb des gezoomten Bereiches ist Null
oder zeigt einen Wert den die Applikation vorgibt.
Ausgangssignal oberhalb des Zoombereiches gibt das Nenn-
signal aus oder zeigt einen Wert den die Applikation vorgibt.
Das analoge Ausgangssignal entspricht dem gezoomten Si-
gnal.

MEGATRON Elektronik AG & Co.
Hermann-Oberth-Str. 7 | D-85640 Putzbrunn / Minchen
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PC

RS232 / UART

M

Sensor

-
#
*
-
-
*
-
-
*

[kal Schleppzeigerfunktion
45 -
40 -
| ﬁ
30 -
25
20 -
15
10
5 =)
u T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
1 23 4567 8 91011121314151617 1819 20
=== Signal ohne Schieppzeiger-funktion  Zeit [t]
—— Signal mit Schleppzeiger-funktion
Zoomen
[kg]
45
40
5 / /_
a6 //
25 P
20 i
15 /
10
y 7
U- L) L] L) T l/ T T T T T L] T T T T T T T T Al
1 2 3 4 5§ B 7 8 8 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 2
U [mV]
~— Signal gezoomt = Signal orginal
MEGATRON




EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

Funktion 009: Bewertung (optional)

Das Sensorsignal kann mit unterschiedlichen Methoden be-
wertet werden. Multiplikation, Division, Addition oder Sub-
traktion sind Basisbewertungen. Kombinationen und Reihen-
bildung sind mdglich.

Beispiel: Ein Sensor liefert eine Fillstandshéhe. Die Anwen-
dung braucht aber eine Anzeige des Volumens. Mittels des
Flllstandes und dem Durchmesser des Behélters kann das
Volumen berechnet werden und zur Anzeige kommen. Na-
hezu alle anderen Beziehungen kénnen gebildet werden. Es
kann ebenfalls ein Drehmoment aus der Kraft gebildet wer-
den.

Funktion 010: Summation (optional)

Mittels der Summation kénnen bis zu vier Sensorsignale zu
einem Ergebnis summiert werden. StandardmaRig kénnen
zwei Sensorsignale summiert werden. Jedes Sensorsignal
wird einzeln kalibriert. Das kalibrierte Sensorsignal wird mit
dem zweiten Sensorsignal addiert und steht als Summe am
Signalausgang zu Verfligung. Andere Verkniipfungen des
Sensorsignales sind mdglich. Folgende Mathematische Ver-
knUpfungen stehen zur Verfligung:

e Summation

e Differentiation
e Multiplikation

Funktion O11: Zustanderkennung (optional)

Folgende Zustande kénnen angezeigt werden: Uberlast ei-
nes Sensors; Anzahl Lastspiele; Betriebsstunden; Verblei-
bende Betriebsstunden; Funktionsprifung (periodisch, oder
bei Power on). Liegt ein 0.g. Zustand vor, zeigt es die Elek-
tronik an.

1. Ausgangssignal bleibt bei einem fest definierten Signalpe-
gel (digital / analog) stehen.

2. Der Zustand wird Uber separates I/O Pin angezeigt.

3. Am Display kann der Zustand direkt angezeigt werden.
Beispiel: Wird ein Kraftsensor bleibend Uberlastet geht die
Anzeige in “overload” Gber und bleibt stehen. Analog Signal
bleibt konstant auf 110 %. Separates 10 Pin wechselt von
low auf high.

MEGATRON Elektronik AG & Co.
Hermann-Oberth-Str. 7 | D-85640 Putzbrunn / Minchen

Tel.: 0049 (0)89/46094-0 | Fax: 0049 (0)89/46094-101 | e-mail:sales@megatron.de | www.megatron.de
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[mm] /] Bewertung

140

120 o~
100 /

- A /

5 // L

;2 [ ———— f
D-—r——! — T —r

12 34567 8 810111213 141516171819
Zeit t]

—— Signal mit Bewertung Fliissigkeitsvolumen
== Signal chne Bewertung Flllstandshdhe

Summenbildung
Ausgang [kg]
140
,.—-\-._
120 \
100

3 //‘_
0 //

20 25

0..

1234567 8 9101112131313 141516171819
— Sensorsignal 1 =—Sensorsignal 2 = Summenbildung

Signal in [%6] Zustanderkennung

160
140
120 A
100 +
80 -
60
40 -
20 ~
0 - T T . )
0 5 10 15 20
e signal orginal t[s]
- signal mit Kabelbrucherkennung

MEGATRON



EMA3-1DMS / EMA3-2DMS Externe Verstarkerelektronik

Funktion 012: Kabelbrucherkennung (optional)

Das Sensorelement wird auf Kabelbruch Gberwacht. Bricht
eine Ader oder am Sensorelement tritt ein Kabelbruch auf,
wird das Uber die intelligente Elektronik auf unterschiedliche
Weise angezeigt. Bei jedem Mel3zykus wird das Sensorele-
ment auf Kabelbruch tberwacht . Beispiel: Bei Kabelbruch,
geht die Anzeige vom Messwert in die Anzeige “break”
Gber. Das Analoge Signal bleibt bei 110% stehen oder das
separate |1/O Pin geht von low in high Gber. Wenn der Kabel-
bruch behoben ist, mul3 die Elektronik aus- und eingeschal-
tet werden, damit der Zustand gel6scht werden kann.

Funktion O13: Anzeige (optional)

Das Sensorsignal kann angezeigt werden. StandardmaRig
steht ein 2 x 8 Zeichen Display zur Verfliigung.

Das digitale Sensorsignal wird im Standard ASCII Format
mit 9600 Baud Ubertragen. Zur Anzeige am Display kommt
ein =4 1/ 2 stelliger Wert. Messwert steht in der ersten
Reihe. In der zweiten Reihe steht die physikalische Einheit.
Kundenanpassungen sind maoglich.

Funktion 014: Matrixdrucker (optional)

Das Sensorsignal kann direkt an einen Matrixdrucker von
MEGATRON France oder andere ASCII kompatible Drucker
ausgegeben werden.

Die Ausgabe erfolgt iber RS232 Schnittstelle und ist frei
konfigurierbar.

Beispiel : Voreingestellter Ablauf:

Der Druckvorgang wird Uber einen Taster ausgeldst. Ge-
druckt wird eine Kopfzeile, Datum und Uhrzeit gefolgt von 4
1/2 stelligen Messwerten und deren Einheit. Der Ausdruck
endet mit einer Ful3zeile. Jeder andere Ablauf ist machbar.
Beispiel einer Alternative:

Es sollen nur kritische Sensorwerte ausgedruckt werden.

Signal in [%] Kabelbruch - Funktion

120 -
100
80 ~
60 -
40 -
20 ~

0 - T T ; 1
0 5 10 15 20
e Orginal Signal t[s]
—— Signal mit Kabelbrucherkennung

Displayfunktion
c Anzeige nach Power on

MNéchster Zwischenschritt

Endgliltige Anzeige
mit 4 1/2 Wert und physik. Einheit

Druck-Funktion

B Koptzeile - frei editierbar -
I =
| MegAsic GB der Datum sinmali
| MEGATRON Elektronik AGACo . : m einmalig
. Zeit
| CENTETY Waert
2557 [0.28] [a Einheit
12182 7= 8.29 | kg | . FuBzeile - frei editierbar -
1215217 2.28 [ kg |
Hermann Oberth Sir. 7
- 55640 Putzbrunn - Munchen
T Phone: +A989.46094-270

Weitere kundenspezifische Funktionen sind méglich. Bitte nehmen Sie Kontakt mit uns auf.

MEGATRON Elektronik AG & Co.
Hermann-Oberth-Str. 7 | D-85640 Putzbrunn / Minchen
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